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AKÇALI İ. D.Mühendis ve Makina, cilt.34, sa.430, ss.30-35, 1995 (Hakemli Dergi)XIII. Araştırma-Geliştirme, Teknolo ji Üretimi ve Yaygınlaştırılması Bölüm 1: Temeller  ve GerekçelerAraştırma-Geliştirme, Teknolo ji Üretimi ve Yaygınlaştırılması Bölüm 1: Temeller  ve GerekçelerAKÇALI İ. D.Mühendis ve Makina, cilt.34, sa.427, ss.31-34, 1995 (Hakemli Dergi)XIV. Ağırlık Merkezi ve Kütle Eylemsizlik Merkezinin Bilgisayar Destekli Deneyle BulunmasıAğırlık Merkezi ve Kütle Eylemsizlik Merkezinin Bilgisayar Destekli Deneyle BulunmasıAKÇALI İ. D., Mutlu H.MAKİNA TASARIM VE İMALAT DERGİSİ, cilt.2, sa.4, ss.156-163, 1994 (Hakemli Dergi)XV. Yüksek Hızda Kağıt Kesme Makinası TasarımıYüksek Hızda Kağıt Kesme Makinası TasarımıAKÇALI İ. D., Mutlu H., Yıldız Y.Ç.Ü. Müh. Mim. Fak. Dergisi, ss.183-196, 1994 (Hakemli Dergi)XVI. Gergi Kontrolu İçin İki Mekanik SistemGergi Kontrolu İçin İki Mekanik SistemAKÇALI İ. D., Şenyurt M.Ç.Ü. Müh. Mim. Fak. Dergisi, cilt.5, sa.2, ss.51-65, 1990 (Hakemli Dergi)XVII. Biyelin Krank-Biyel Mekanizması Üzerindeki Dinamik EtkileriBiyelin Krank-Biyel Mekanizması Üzerindeki Dinamik EtkileriAKÇALI İ. D., Mutlu H., Güven O.Ç.Ü. Müh. Mim. Fak. Dergisi, cilt.4, sa.1, ss.97-108, 1989 (Hakemli Dergi)XVIII. Düzlemde Bir  Koordinat Ayar Mekanizmasının Tasarım ve İncelemesiDüzlemde Bir  Koordinat Ayar Mekanizmasının Tasarım ve İncelemesiAKÇALI İ. D., Mutlu H.Ç.Ü. Müh. Mim. Fak. Dergisi, cilt.3, sa.1, ss.53-66, 1988 (Hakemli Dergi)XIX. Yerfıstığının Fiziksel ÖzellikleriYerfıstığının Fiziksel ÖzellikleriGÜZEL E., AKÇALI İ. D.Ç.Ü. Ziraat Fakültesi Dergisi, cilt.3, sa.3, ss.122-135, 1988 (Hakemli Dergi)XX. Yerfıstığı İç Ayırma MakinasıYerfıstığı İç Ayırma MakinasıAKÇALI İ. D., Mıstıkoğlu S.Ç.Ü. Müh. Mim. Fak. Dergisi, cilt.2, sa.1, ss.155-167, 1987 (Hakemli Dergi)XXI. Karşıt Döner Silindirli Yerfıstığı Temizleme ve Sınıflandırma Makina TasarımıKarşıt Döner Silindirli Yerfıstığı Temizleme ve Sınıflandırma Makina TasarımıAKÇALI İ. D., GEREN N.Ç.Ü. Müh. Mim. Fak. Dergisi, cilt.2, sa.1, ss.145-154, 1987 (Hakemli Dergi)XXII. Karşıt Döner Silindirli Yerfıstığı Temizleme ve Sınıflandırma Makinası TasarımıKarşıt Döner Silindirli Yerfıstığı Temizleme ve Sınıflandırma Makinası TasarımıAKÇALI İ. D., GEREN N.Çukurova Üniversitesi Müh. Mim Fakültesi Dergisi, cilt.2, sa.1, ss.145-154, 1987 (Hakemli Dergi)XXIII. Mekanizma Tekniğinde Yörünge ve Fonksiyon Sentezine Çeşitli Yaklaşımların Gözden GeçirilmesiMekanizma Tekniğinde Yörünge ve Fonksiyon Sentezine Çeşitli Yaklaşımların Gözden GeçirilmesiAKÇALI İ. D.Doğa Bilim Dergisi, ss.1-12, 1984 (Hakemli Dergi)XXIV. Kinematic Design of Demag-type CraneKinematic Design of Demag-type CraneAKÇALI İ. D.H.Ü Bulletion of Engineering and Natural Sciencies, ss.139-157, 1983 (Hakemli Dergi)
Kitap & Kitap BölümleriKitap & Kitap BölümleriI. Yeni Bir  Fiksatör Teknolo jisiYeni Bir  Fiksatör Teknolo jisiAKÇALI İ. D., AVŞAR E., MUTLU H., AYDIN A.Kontrol, Otomasyon ve Robotikte Yeni Teknolojiler, MMO İstanbul Şubesi, Editör, Yapım Tanıtım Yayıncılık San. veTic. Ltd. Şti., İstanbul, ss.143-199, 2017II. Yeni Bir  Fiksatör Teknolo jisiYeni Bir  Fiksatör Teknolo jisiAKÇALI İ. D.Mactimarum, Adana, 2016III. Mekanizma TekniğiMekanizma TekniğiAKÇALI İ. D.



Karahan Kitabevi, Adana, 2014IV. Bazı Taneli Ürünler İçin Sınıflama Makinası GeliştirilmesiBazı Taneli Ürünler İçin Sınıflama Makinası GeliştirilmesiAKÇALI İ. D., İNCE A., GÜZEL E.Mactimarum2011bap1 Sonuç Raporu, Bilimsel Araştırma Projeleri Koordinasyon Birimi, Adana, 2014V. Makine DinamiğiMakine DinamiğiAKÇALI İ. D.Karahan Kitabevi, Adana, 2012VI. Otomatik KontrolOtomatik KontrolAKÇALI İ. D.Karahan Kitabevi, Adana, 2011VII. F iksatör OtomasyonuFiksatör OtomasyonuAKÇALI İ. D., ÜN M. K., İBRİKÇİ T., ESEN R.Tubitak Proje No:106M466 Kesin Raporu, Adana, 2010VIII. Kas-İskelet Sistemi Biyomekaniği, Cilt 1Kas-İskelet Sistemi Biyomekaniği, Cilt 1AKÇALI İ. D., Gülşen M., ÜN M. K.Adana, 2009IX. Kas-İskelet Sistemi Biyomekaniği, Cilt 2Kas-İskelet Sistemi Biyomekaniği, Cilt 2AKÇALI İ. D., Gülşen M., ÜN M. K.Adana, 2009X. Eksternal FiksatörlerEksternal FiksatörlerAKÇALI İ. D., Gülşen M., ÜN M. K., Mutlu H.Kas-İskelet Sistemi Biyomekaniği, İ.D. Akçalı, M. Gülşen, K. Ün, Editör, Adana, Adana, ss.521-664, 2009XI. Mekanizma TekniğiMekanizma TekniğiAKÇALI İ. D.Birsen Kitabevi, İstanbul, 2007XII. Makina DinamiğiMakina DinamiğiAKÇALI İ. D.Kare Yayınları, İstanbul, 2004XIII. Mekanizma TekniğiMekanizma TekniğiAKÇALI İ. D.Birsen Kitabevi, İstanbul, 2002XIV. 7. Otomatik Kontrol Semineri Bildiriler  Kitabı7. Otomatik Kontrol Semineri Bildiriler  KitabıAKÇALI İ. D., Doğruyol E.Adana, 2001XV. Endüstriyel Süreçlerde Bilgisayarlı DenetimEndüstriyel Süreçlerde Bilgisayarlı DenetimAKÇALI İ. D., Altun Z. G., Özcan M. T., ESEN R., Macit İ.Ç.Ü. Arş. Fonu Kesin Proje Raporu, 2001, Adana, 2001XVI. Otomatik KontrolOtomatik KontrolAKÇALI İ. D.Nobel Kitabevi, Adana, 2001XVII. 6. Otomatik Kontrol Semineri Bildiriler  Kitabı6. Otomatik Kontrol Semineri Bildiriler  KitabıAKÇALI İ. D., Doğruyol E.Adana, 1999XVIII. Otomatik KontrolOtomatik KontrolAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Mactımarum Yayın No: 9, Adana, 1999XIX. Makina DinamiğiMakina DinamiğiAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Mactımarum Yayın No: 8, Adana, 1999XX. OTOMATİK KONTROLOTOMATİK KONTROLAKÇALI İ. D.



Çukurova Üniversitesi Makina Alet Cihaz Tasarım İmalat Araştırma Ve Uygulama Merkezi, Adana, 1999XXI. Makina Bileşenlerinin Tasarımı: Vidalar ve YaylarMakina Bileşenlerinin Tasarımı: Vidalar ve YaylarAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Mactımarum Yayın No: 4, Adana, 1998XXII. Mekanizma TekniğiMekanizma TekniğiAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Mactımarum Yayın No: 7, Adana, 1998XXIII. Makina Mühendisliğinde Deneysel YöntemMakina Mühendisliğinde Deneysel YöntemAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Mactımarum Yayın No: 6, Adana, 1998XXIV. Experiment Methodology in Mechanical EngineeringExperiment Methodology in Mechanical EngineeringAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Mactımarum Yayın No: 5, Adana, 1998XXV. Makina Bileşenlerinin Tasarım EsaslarıMakina Bileşenlerinin Tasarım EsaslarıAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Mactımarum Yayın No: 3, Adana, 1998XXVI. 5. Otomatik Kontrol Semineri Bildiriler  Kitabı5. Otomatik Kontrol Semineri Bildiriler  KitabıAKÇALI İ. D., Anlar A., Demirkıran S.Adana, 1997XXVII. İleri Kinematikİleri KinematikAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Mactımarum, Yayın No: 2, Adana, 1997XXVIII. Principles o f Mechanical EngineeringPrinciples o f Mechanical EngineeringAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Mactımarum, Yayın No: 1, Adana, 1997XXIX. Makina ve Aletlerin Katı Modellenmesi ve Sonlu Eleman İncelemesiMakina ve Aletlerin Katı Modellenmesi ve Sonlu Eleman İncelemesiAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Rek. Arş. Fonu, Proje No:Mmf-94.3, Kesin Rapor, Adana, 1996XXX. Otomatik Kontrol Bildiriler  KitabıOtomatik Kontrol Bildiriler  KitabıAKÇALI İ. D., Karışlı H.Ç.Ü. Mactımarum, Tmmob Mmo Adana Şubesi, Adana, 1995XXXI. Tarım Makinaları TasarımıTarım Makinaları TasarımıAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Mak. Müh. Fak. Yayın No: 30, Adana, 1995XXXII. Mekanizmaların SenteziMekanizmaların SenteziAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Müh. Mim. Fak. Yayın No: 23, Adana, 1994XXXIII. İç Yerfıstığı Paketleme Makinası Tasarımıİç Yerfıstığı Paketleme Makinası TasarımıAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Rek. Arş. Fonu, Proje No:Mmf-91-1, Adana, 1993XXXIV. Otomatik KontrolOtomatik KontrolAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Müh. Mim. Fak. Yayın No:20, Adana, 1993XXXV. Silindirik İç Helisel ElekSilindirik İç Helisel ElekAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Rek. Arş. Fonu, Proje No:Mmf-87-4 Kesin Rapor, Adana, 1989XXXVI. Yerfıstığının Sınıflandırılması ve İç Fıstığının ÇıkarılmasıYerfıstığının Sınıflandırılması ve İç Fıstığının ÇıkarılmasıAKÇALI İ. D.Türkiye Bilimsel Ve Teknik Araştırma Kurumu, Tarım Ve Ormancılık Araştırma Grubu, Proje No:Toag-580, Adana,1989XXXVII. Makina Dinamiği Ders NotlarıMakina Dinamiği Ders Notları
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