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Diğer Dergilerde Yayınlanan MakalelerI. Modified Hooke-Jeeves optimization of operating parameters for required slider speeds and displacements in a feeder slider-crank mechanism  SARIGEÇİLİ M. İ., AKÇALI İ. D.ARCHIVE OF MECHANICAL ENGINEERING, cilt.70, sa.1, ss.63-83, 2023 (ESCI)II. Dynamic Modeling of Slider-Crank Mechanism for Selecting Input Parameters for Desired Piston Speeds: Lumped Mass ApproachSARIGEÇİLİ M. İ., AKÇALI İ. D.Çukurova Üniversitesi Mühendislik-Mimarlık Fakültesi Dergisi, cilt.33, sa.4, ss.67-82, 2018 (Hakemli Dergi)III. Krank Biyel Mekanizmasında Açık Kuvvet KontroluSARIGEÇİLİ M. İ., AKÇALI İ. D.Mühendis ve Makina, cilt.57, sa.675, ss.20-29, 2016 (Hakemli Dergi)IV. KRANK BİYEL MEKANİZMASINDA AÇIK KUVVET KONTROLÜSARIGEÇİLİ M. İ., AKÇALI İ. D.Mühendis ve Makina, cilt.57, sa.675, ss.20-29, 2016 (Hakemli Dergi)V. Ortopedik Uygulamalarda Bilgisayar Denetim SistemiAKÇALI İ. D.Ç.Ü Müh-Mim Fakültesi Dergisi, cilt.1, ss.93-101, 2015 (Hakemli Dergi)VI. Tekil Olmayan Fiksatör OtomasyonuAKÇALI İ. D.Ç.Ü Mühendislik-Mimarlık Fakültesi Dergisi, cilt.1, ss.81-92, 2015 (Hakemli Dergi)VII. Ortopedik Uygulamalarda Bilgisayarlı Denetim SistemiAVŞAR E., AKÇALI İ. D., AYDIN A., ÜN M. K., MUTLU H., İBRİKÇİ T., ÖZKAN C., BİÇER Ö. S.Çukurova Üniversitesi Mühendislik Mimarlık Fakültesi Dergisi, cilt.30, sa.2, ss.93-101, 2015 (Hakemli Dergi)VIII. Tekil Olmayan Fiksatör OtomasyonuAYDIN A., AKÇALI İ. D., AVŞAR E., ÜN M. K., MUTLU H., İBRİKÇİ T., BİÇER Ö. S., ÖZKAN C., Durmaz A.Çukurova Üniversitesi Mühendislik Mimarlık Fakültesi Dergisi, cilt.30, sa.2, ss.81-92, 2015 (Hakemli Dergi)IX. AKÇALI, İ.D ., H.MUTLU, U.ERCAN, Jurnual Of Agricultural Mechinary Sciences   AKÇALI İ. D.TARIM MAKİNALARI BİLİMİ DERGİSİ, cilt.10, sa.3, ss.229-234, 2014 (Hakemsiz Dergi)X. Ortopedik Klinik Uygulamalar için bir  Fiksatörün Tasarımı İmalatı ve Kullanılışı  AKÇALI İ. D., Şahlar M. O., AYDIN A., İBRİKÇİ T., ÜN M. K., ESEN R., Gülşen M., Bayram H.Mühendis ve Makina, cilt.51, 2010 (Hakemli Dergi)XI. Klinik Ortopedik Uygulamalar için Bir  Fiksatörün Tasarımı İmalatı ve Kullanılışı  AKÇALI İ. D.Mühendis ve Makine, sa.600, ss.2-9, 2010 (Hakemli Dergi)XII. Araştırma-Geliştirme, Teknolo ji Üretimi ve Yaygınlaştırılması Bölüm 2: Araştırma-Geliştirme ve Teknolo ji Üretimine Yaklaşımlar



AKÇALI İ. D.Mühendis ve Makina, cilt.34, sa.430, ss.30-35, 1995 (Hakemli Dergi)XIII. Araştırma-Geliştirme, Teknolo ji Üretimi ve Yaygınlaştırılması Bölüm 1: Temeller  ve Gerekçeler  AKÇALI İ. D.Mühendis ve Makina, cilt.34, sa.427, ss.31-34, 1995 (Hakemli Dergi)XIV. Ağırlık Merkezi ve Kütle Eylemsizlik Merkezinin Bilgisayar Destekli Deneyle BulunmasıAKÇALI İ. D., Mutlu H.MAKİNA TASARIM VE İMALAT DERGİSİ, cilt.2, sa.4, ss.156-163, 1994 (Hakemli Dergi)XV. Yüksek Hızda Kağıt Kesme Makinası TasarımıAKÇALI İ. D., Mutlu H., Yıldız Y.Ç.Ü. Müh. Mim. Fak. Dergisi, ss.183-196, 1994 (Hakemli Dergi)XVI. Gergi Kontrolu İçin İki Mekanik SistemAKÇALI İ. D., Şenyurt M.Ç.Ü. Müh. Mim. Fak. Dergisi, cilt.5, sa.2, ss.51-65, 1990 (Hakemli Dergi)XVII. Biyelin Krank-Biyel Mekanizması Üzerindeki Dinamik EtkileriAKÇALI İ. D., Mutlu H., Güven O.Ç.Ü. Müh. Mim. Fak. Dergisi, cilt.4, sa.1, ss.97-108, 1989 (Hakemli Dergi)XVIII. Düzlemde Bir  Koordinat Ayar Mekanizmasının Tasarım ve İncelemesi AKÇALI İ. D., Mutlu H.Ç.Ü. Müh. Mim. Fak. Dergisi, cilt.3, sa.1, ss.53-66, 1988 (Hakemli Dergi)XIX. Yerfıstığının Fiziksel ÖzellikleriGÜZEL E., AKÇALI İ. D.Ç.Ü. Ziraat Fakültesi Dergisi, cilt.3, sa.3, ss.122-135, 1988 (Hakemli Dergi)XX. Yerfıstığı İç Ayırma Makinası AKÇALI İ. D., Mıstıkoğlu S.Ç.Ü. Müh. Mim. Fak. Dergisi, cilt.2, sa.1, ss.155-167, 1987 (Hakemli Dergi)XXI. Karşıt Döner Silindirli Yerfıstığı Temizleme ve Sınıflandırma Makina TasarımıAKÇALI İ. D., GEREN N.Ç.Ü. Müh. Mim. Fak. Dergisi, cilt.2, sa.1, ss.145-154, 1987 (Hakemli Dergi)XXII. Karşıt Döner Silindirli Yerfıstığı Temizleme ve Sınıflandırma Makinası TasarımıAKÇALI İ. D., GEREN N.Çukurova Üniversitesi Müh. Mim Fakültesi Dergisi, cilt.2, sa.1, ss.145-154, 1987 (Hakemli Dergi)XXIII. Mekanizma Tekniğinde Yörünge ve Fonksiyon Sentezine Çeşitli Yaklaşımların Gözden GeçirilmesiAKÇALI İ. D.Doğa Bilim Dergisi, ss.1-12, 1984 (Hakemli Dergi)XXIV. Kinematic Design of Demag-type CraneAKÇALI İ. D.H.Ü Bulletion of Engineering and Natural Sciencies, ss.139-157, 1983 (Hakemli Dergi)
Kitap & Kitap BölümleriI. Yeni Bir  Fiksatör Teknolo jisi  AKÇALI İ. D., AVŞAR E., MUTLU H., AYDIN A.Kontrol, Otomasyon ve Robotikte Yeni Teknolojiler, MMO İstanbul Şubesi, Editör, Yapım Tanıtım Yayıncılık San. veTic. Ltd. Şti., İstanbul, ss.143-199, 2017II. Yeni Bir  Fiksatör Teknolo jisi  AKÇALI İ. D.Mactimarum, Adana, 2016III. Mekanizma TekniğiAKÇALI İ. D.



Karahan Kitabevi, Adana, 2014IV. Bazı Taneli Ürünler İçin Sınıflama Makinası Geliştirilmesi AKÇALI İ. D., İNCE A., GÜZEL E.Mactimarum2011bap1 Sonuç Raporu, Bilimsel Araştırma Projeleri Koordinasyon Birimi, Adana, 2014V. Makine DinamiğiAKÇALI İ. D.Karahan Kitabevi, Adana, 2012VI. Otomatik KontrolAKÇALI İ. D.Karahan Kitabevi, Adana, 2011VII. F iksatör OtomasyonuAKÇALI İ. D., ÜN M. K., İBRİKÇİ T., ESEN R.Tubitak Proje No:106M466 Kesin Raporu, Adana, 2010VIII. Kas-İskelet Sistemi Biyomekaniği, Cilt 1AKÇALI İ. D., Gülşen M., ÜN M. K.Adana, 2009IX. Kas-İskelet Sistemi Biyomekaniği, Cilt 2AKÇALI İ. D., Gülşen M., ÜN M. K.Adana, 2009X. Eksternal FiksatörlerAKÇALI İ. D., Gülşen M., ÜN M. K., Mutlu H.Kas-İskelet Sistemi Biyomekaniği, İ.D. Akçalı, M. Gülşen, K. Ün, Editör, Adana, Adana, ss.521-664, 2009XI. Mekanizma TekniğiAKÇALI İ. D.Birsen Kitabevi, İstanbul, 2007XII. Makina DinamiğiAKÇALI İ. D.Kare Yayınları, İstanbul, 2004XIII. Mekanizma TekniğiAKÇALI İ. D.Birsen Kitabevi, İstanbul, 2002XIV. 7. Otomatik Kontrol Semineri Bildiriler  Kitabı AKÇALI İ. D., Doğruyol E.Adana, 2001XV. Endüstriyel Süreçlerde Bilgisayarlı DenetimAKÇALI İ. D., Altun Z. G., Özcan M. T., ESEN R., Macit İ.Ç.Ü. Arş. Fonu Kesin Proje Raporu, 2001, Adana, 2001XVI. Otomatik KontrolAKÇALI İ. D.Nobel Kitabevi, Adana, 2001XVII. 6. Otomatik Kontrol Semineri Bildiriler  Kitabı AKÇALI İ. D., Doğruyol E.Adana, 1999XVIII. Otomatik KontrolAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Mactımarum Yayın No: 9, Adana, 1999XIX. Makina DinamiğiAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Mactımarum Yayın No: 8, Adana, 1999XX. OTOMATİK KONTROLAKÇALI İ. D.



Çukurova Üniversitesi Makina Alet Cihaz Tasarım İmalat Araştırma Ve Uygulama Merkezi, Adana, 1999XXI. Makina Bileşenlerinin Tasarımı: Vidalar ve YaylarAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Mactımarum Yayın No: 4, Adana, 1998XXII. Mekanizma TekniğiAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Mactımarum Yayın No: 7, Adana, 1998XXIII. Makina Mühendisliğinde Deneysel YöntemAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Mactımarum Yayın No: 6, Adana, 1998XXIV. Experiment Methodology in Mechanical Engineering AKÇALI İ. D.Ç.Ü. Mactımarum Yayın No: 5, Adana, 1998XXV. Makina Bileşenlerinin Tasarım EsaslarıAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Mactımarum Yayın No: 3, Adana, 1998XXVI. 5. Otomatik Kontrol Semineri Bildiriler  Kitabı AKÇALI İ. D., Anlar A., Demirkıran S.Adana, 1997XXVII. İleri KinematikAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Mactımarum, Yayın No: 2, Adana, 1997XXVIII. Principles o f Mechanical Engineering AKÇALI İ. D.Ç.Ü. Mactımarum, Yayın No: 1, Adana, 1997XXIX. Makina ve Aletlerin Katı Modellenmesi ve Sonlu Eleman İncelemesiAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Rek. Arş. Fonu, Proje No:Mmf-94.3, Kesin Rapor, Adana, 1996XXX. Otomatik Kontrol Bildiriler  Kitabı AKÇALI İ. D., Karışlı H.Ç.Ü. Mactımarum, Tmmob Mmo Adana Şubesi, Adana, 1995XXXI. Tarım Makinaları TasarımıAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Mak. Müh. Fak. Yayın No: 30, Adana, 1995XXXII. Mekanizmaların SenteziAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Müh. Mim. Fak. Yayın No: 23, Adana, 1994XXXIII. İç Yerfıstığı Paketleme Makinası TasarımıAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Rek. Arş. Fonu, Proje No:Mmf-91-1, Adana, 1993XXXIV. Otomatik KontrolAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Müh. Mim. Fak. Yayın No:20, Adana, 1993XXXV. Silindirik İç Helisel Elek AKÇALI İ. D.Ç.Ü. Rek. Arş. Fonu, Proje No:Mmf-87-4 Kesin Rapor, Adana, 1989XXXVI. Yerfıstığının Sınıflandırılması ve İç Fıstığının ÇıkarılmasıAKÇALI İ. D.Türkiye Bilimsel Ve Teknik Araştırma Kurumu, Tarım Ve Ormancılık Araştırma Grubu, Proje No:Toag-580, Adana,1989XXXVII. Makina Dinamiği Ders Notları



AKÇALI İ. D.Ç.Ü. Müh. Mim. Fak. Yayın No:08, Adana, 1988XXXVIII. Yerfıstığı Kırma Makinası TasarımıAKÇALI İ. D.Ç.Ü. Rek. Arş. Fonu, Proje No: Mmf-86-3, Kesin Rapor, Adana, 1988XXXIX. Yörünge ve Fonksiyon Sentezinde Alt Bölge ve Galerkin YöntemleriAKÇALI İ. D.Ege Üniversitesi, İstanbul, 1982XL. Mekanizma Tekniği Ders Notları, E.Ü. Makina Fakültesi, Mak. Müh. Böl. Makina Teorisi DisipliniAKÇALI İ. D.Ege Üniversitesi, İzmir, 1980XLI. Tereyağı Üretimi ve Üretim Araçları, MKE Kurumu İçin Yapılan Bilimsel Teknik RaporAKÇALI İ. D.Ege Üniversitesi, İzmir, 1980XLII. Subdomain-Least Squares Method of Synhesizing Six-bars for Mechanizing Functions, Ph. D .,  DissertationAKÇALI İ. D.Kansas State University, Manhattan, New York, 1977XLIII. Computer-Method of Drawing Cam Profiles, M.S. ThesisAKÇALI İ. D.Kansas State University, Manhattan, New York, 1974
Hakemli Kongre / Sempozyum Bildiri Kitaplarında Yer Alan YayınlarI. Lambda Fixator: A Novel Robotic System in OrthopedicsAKÇALI İ. D., AYDIN A., AVŞAR E., MUTLU H.The 4th International Conference on Control, Robotics and Cybernetics, Tokyo, Japonya, 27 - 30 Eylül 2019II. Direct Kinematics for  a Novel Robotic System Used as External Fixator  AKÇALI İ. D., AVŞAR E., MUTLU H., AYDIN A.1st World Robot Conference (WRC) / Symposium on Advanced Robotics and Automation (SARA), Beijing, Çin, 16Ağustos 2018, ss.214-219III. KRANK-BİYEL MEKANİZMASINDA HIZ KONTROLÜSARIGEÇİLİ M. İ., AKÇALI İ. D.XV. OTOMATİK KONTROL SEMİNER VE SERGİSİ, Adana, Türkiye, 25 - 26 Mayıs 2017, ss.148-154IV. Singularity analysis o f a fixator by closest points approach Fiksatörün En Yakin Noktalar  Yaklaşimiyla Tekillik DenetimiAKÇALI İ. D., AVŞAR E., DURMAZ A., Saǧdiç I., AYDIN A., ÜN M. K., Mutlu H., İBRİKÇİ T., ÖZKAN C., BİÇER Ö. S.Medical Technologies National Conference, TIPTEKNO 2015, Bodrum, Türkiye, 15 - 18 Ekim 2015V. Fiksatörün En Yakın Noktalar Yaklaşımıyla Tekillik DenetimiAKÇALI İ. D., AVŞAR E.Tıp Teknolojileri Ulusal Kongresi (TIPTEKNO?15) Bildiriler Kitabı, Muğla, Türkiye, 15 - 18 Ekim 2015, ss.400-403VI. F iksatörün En Yakın Noktalar Yaklaşımıyla Tekillik DenetimiAKÇALI İ. D., AVŞAR E., AYDIN A., ÜN M. K., İBRİKÇİ T.Tıp Teknolojileri Ulusal Kongresi, TIPTEKNO'15, Muğla, Türkiye, 15 - 18 Ekim 2015VII. Singularity Detection İn an External Fixator o f Gough Stewart Platform Type AKÇALI İ. D., AVŞAR E., DURMAZ A., AYDIN A., ÜN M. K., İBRİKÇİ T., MUTLU H., ÖZKAN C., BİÇER Ö. S.International Conference on Innovative Technologies, Dubrovnik, Hırvatistan, 9 - 11 Eylül 2015, ss.284-287VIII. Singularity Detection in an External Fixator o f Gough-Stewart Platform Type  AKÇALI İ. D., AVŞAR E., Durmaz A., AYDIN A., ÜN M. K., İBRİKÇİ T., Mutlu H., ÖZKAN C., BİÇER Ö. S.International Conference on Innovative Technologies, IN-TECH 2015, Dubrovnik, Hırvatistan, 9 - 11 Eylül 2015,
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