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Biyografi

Cabbar Veysel Baysal, Tiirkiye, Adana'da dogdu. 1990 ve 1993 yillarinda sirastyla Orta Dogu Teknik Universitesi- Ankara’da, elektrik ve
elektronik mithendisligi alaninda lisans ve yiiksek lisans derecelerini, 2006 yilinda ise Cukurova Universitesi'nden elektrik ve elektronik
mithendisligi alannda doktora derecesini aldi. 1993'ten 2009'a kadar Unilever, Amylum Nisasta ve CJSC Intercorn gibi ulusal ve ¢ok
ulushu sirketlerde “Miihendis” ve “Yonetici” olarak calist1 ve bircok tesis 6lceginde otomasyon , elektrik enerjisi projesi tasarladi ve
uygulads. Ayrica, endiistriyel projelerde *“Danisman” olarak gorev yapti. 2009'dan 2010'a kadar ispanya, Universidad Carlos 111 de
Madrid'deki Robotik Laboratuvartnda “Misafir Ogretim Uyesi” olarak cabsti. 2012'den 2024'e kadar Cukurova Universitesi Biyomedikal
Mithendisligi Bolimiinde “Yardimei Dogent Dr.” olarak ¢alistt

ISI/Scopus makaleleri ve konferans bildirileri arasinda 20 arastrma yayminm yazari veya es yazaridr. Meveut arastirma ilgi alanlar arasmda
rehabilitasyon robotigj, biyo-esinli robotik, robot el kavrama sentezi ve akilh kontrol sistemleri yer almaktadir. 2012'den beri IEEE ' nin
“Kidemli Uyesidir. Mart 2024 itibartyla UAK tarafindan Dogent unvam verilmistir. Cukurova Universitesi Biyomedikal Mithendisligi
Boliimiinde halen ¢alismaya devam etmektedir. Kendisi arastirma ve endiistride ¢alisma gegmisi kanitlanmis deneyimli bir Dogenttir.
Endiistriyel otomasyon, elektrik giic ve enerji sistemlerinde giichii tasarim ve hizmet deneyimine sahiptir. Arastirma deneyimi robotik ve akilh
kontrol sistemlerine odaklanmustir. C/C++, ¢esitli CAD yazhimlart ve MATLAB, uyarlanabilir sistemler, insan-robot etkilegin,
rehabilitasyon robotigj, enerji ve mithendislik konularmda yetenekli bir profesyoneldir.

Ogrenim Bilgisi

Doktora Cukurova Universitesi, Fen Bilimleri Enstitiisii, Elektrik-Elektronik Mithendisligi,
1999 - 2006 Tiirkiye

Yiksek Lisans Orta Dogu Teknik Universitesi, Miihendislik Fakiiltesi, Elektrik Ve Elektronik
1990 - 1993 Miihendisligi Boliimii, Tiirkiye

Lisans Orta Dogu Teknik Universitesi, Miihendislik Fakiiltesi, Elektrik Ve Elektronik
1985 - 1990 Miihendisligi Boliimii, Tiirkiye

Yabanci Diller

Ingilizce, C2 Ustahk


tel:+90 322 338 6060

Yaptig: Tezler

Doktora, Preshaping Control for Dexterous Manipulation with a Multifingered Robot Hand, Cukurova Universitesi, Fen
Bilimleri Enstitiisti, Elektrik-Elektronik Miithendisligi, 2006

Yiiksek Lisans, Intelligent Sensorimotor Control of Robot Hand Preshaping, Orta Dogu Teknik Universitesi, Mithendislik
Fakiiltesi, Elektrik Ve Elektronik Miihendisligi Boliimii, 1993

Akademik Unvanlar / Gorevler

Dog. Dr.

Cukurova Universitesi, Miihendislik Fakiiltesi, Biyomedikal Miihendisligi
2024 - Devam Ediyor

Dr. Ogr. Uyesi L o L . . o
Cukurova Universitesi, Miithendislik Fakiiltesi, Biyomedikal Miihendisligi

2018 - 2024
Yrd. Dog. Dr. . L . . . . L
Cukurova Universitesi, Miithendislik Fakiiltesi, Biyomedikal Miihendisligi
2012 -2018
Yrd. Dog. Dr. . . L . . R L
Erciyes Universitesi, Miihendislik Fakiiltesi, Mekatronik Miihendisligi
2010 -2012
Yrd. Dog. Dr. Universidad Carlos III de Madrid, Escuela Superior Politecnica De Ingenieria,
2009 - 2010 Departamento Ingenieria De Sistemas Y Automatica
Yrd. Dog. Dr. Mersin Universitesi, Tarsus Teknik Egitim Fakiiltesi, Elektronik Ve Bilgisayar
2008 -2009 Egitimi Bollimii
Yrd. Dog. Dr. ) . L . L . . o
2007 - 2007 Erciyes Universitesi, Mithendislik Faktiltesi, Elektrik- Elektronik Miihendisligi

Ogretim Gorevlisi

Cukurova Universitesi, Miihendislik Fakiiltesi, Elektrik-Elektronik Miihendisligi
1998 - 2001

Desteklenen Projeler

1. BAYSALC.V., ODEMISE, Yiiksekogretim Kurumlari Destekli Proje, DEVELOPMENT OF A MULTIMODAL
PARTICIPATION ASSESSMENT SYSTEM FOR UPPER LIMB REHABILITATION, 2019 - 2022

2. BAYSAL C. V., DEVECI E. T, Yiiksekdgretim Kurumlar: Destekli Proje, Yapay Pnématik Kaslarin Rehabilitasyon
Amagh Kullanimi i¢in Akilh Kontrol Sistemi Tasarimi, 2019 - 2021

3. AVCIM, GUVEN M, BAYSAL C.V., AYDIN A, ISTANBULLU M., ODEMIS E., KESKINOGLU C., Yiiksekégretim Kurumlar:
Destekli Proje, BIYOMEDIKAL MUHENDISLiGi BOLUMU LISANS OGRENCi LABORATUVARLARININ
GENISLETILMESI VE GELISTIRILMESI, 2018 - 2019

4. GUVEN M,, AVCI M., CENGIZLER (., BAYSAL C. V., EROGLU D. A, ODEMIS E,, Yiiksekogretim Kurumlari Destekli
Proje, OGRENCI LABORATUARLARI ALTYAPI GELISTIRME PROJESI, 2014 - 2015

5. BAYSAL C. V., ODEMIS E,, Yiiksekdgretim Kurumlar1 Destekli Proje, Rehabilitasyon Amagli Robotik Kol Ortezi igin
Kontrol Sistemi Tasarimi, 2014 - 2015



6. BAYSAL C.V, Yiiksekogretim Kurumlar: Destekli Proje, Biyo-isaret Geri Beslemeli Deneysel Amach Robotik Kol
Ortezi Tasarimi, 2013 - 2015

7. Baysal C.V, 7. Cerceve Programi Projesi, HANDLE: Developmental pathway towards autonomy and dexterity in
robot in-hand manipulation, 2009 - 2013

Jiri Uyelikleri

Tez Savunma (Doktora), Tez Savunma (Doktora), Erciyes Universitesi, Temmuz, 2024

Doktora Yeterlik Smavi, Doktora Yeterlik Sinavi, Erciyes University, Mayis, 2022

Yarigma, Tiibitak Lisans Bitirme Projeleri Yarigsmasi, Tiibitak, Ekim, 2018

Yarigma, Tiibitak Ortaokullar arasi Proje Yarigmasi, Tibitak, Mart, 2017

Tez Savunma (Yiiksek Lisans), Yiiksek Lisans Tez Jiiri Uyeligi, Erciyes Univ. FBE. Biyomedikal ABD, Temmuz, 2015

Tasarladigi Dersler

Yiiksek Lisans

Baysal C. V., Medikal Robotik, Yiiksek Lisans, 2018 - 2019
Baysal C. V., Biyomekatronik, Yiiksek Lisans, 2017 - 2018
Lisans

Baysal C. V., Rehabilitasyon Miihendisligi, Lisans, 2016 - 2017
Baysal C. V., Kontrol Sistemleri, Lisans, 2016 - 2017

Baysal C. V., Isaretler ve Sistemler, Lisans, 2015 - 2016
Baysal C. V., Devre Lab,, Lisans, 2014 - 2015

Baysal C. V., Devre Analizi, Lisans, 2013 - 2014

Baysal C. V., Bilgisayar Programlama, Lisans, 2012 - 2013

Tasarlanan Programlar

Baysal C. V., Giiven M., Avci M,, Aydin A, Canpolat C., Doktora, Biyomedikal Miihendisligi Doktora, 2019 - Devam Ediyor
Baysal C. V., Giiven M,, Aval M,, Istanbullu M., Odemis E., Eroglu D. A, Lisans, Biyomedikal Miihendisligi, 2012 - Devam
Ediyor

SCI, SSCI ve AHCI indekslerine Giren Dergilerde Yayinlanan Makaleler

1. Patient performance assessment methods for upper extremity rehabilitation in assist-as-needed
therapy strategies: a comprehensive review
Odemis E., Baysal C. V., Inci M.
MEDICAL AND BIOLOGICAL ENGINEERING AND COMPUTING, cilt.1, sa.1, ss.1-20, 2025 (SCI-Expanded)

2. Clinical evaluation of a patient participation assessment system for upper extremity rehabilitation
exercises
Odemis E., Baysal C. V.
Medical & Biological Engineering & Computing, cilt.63, sa.1, ss.1-17, 2024 (SCI-Expanded)

3. Implementation of Rehabilitation Modalities Using a Low-Cost PAM Actuated Robotic Orthosis
Baysal C. V.
IEEE ACCESS, cilt.11, s5.103601-103615, 2023 (SCI-Expanded)

4. An Inverse Dynamics-Based Control Approach for Compliant Control of Pneumatic Artificial Muscles
Baysal C. V.
Actuators, cilt.11, sa.111, ss.1-26, 2022 (SCI-Expanded)



Development of a participation assessment system based on multimodal evaluation of user
responses for upper limb rehabilitation

Odemis E., Baysal C. V.

BIOMEDICAL SIGNAL PROCESSING AND CONTROL, cilt.70, sa.1, ss.1-27, 2021 (SCI-Expanded)

An Intelligent Inference System for Robot Hand Optimal Grasp Preshaping

Baysal C. V., Erkmen A. M.

INTERNATIONAL JOURNAL OF COMPUTATIONAL INTELLIGENCE SYSTEMS, cilt.3, sa.5, ss.656-673, 2010 (SCI-
Expanded)

Diger Dergilerde Yayinlanan Makaleler

1.

Neural Network Based Inverse Modelling for Pneumatic Artificial Muscles

Baysal C. V.

Avrupa Bilim ve Teknoloji Dergisi, cilt.23, s5.55-62, 2021 (Hakemli Dergi)

An ANFIS based inverse modeling for pneumatic artificial muscles

Baysal C. V.

cilt.8, sa.3, ss.50-56, 2020 (Hakemli Dergi)

An Experimental Evaluation of Control Modes for Pneumatic Artificial Muscles Using Fast on/off
Valves

Deveci E. T, Baysal C. V.

Cukurova Universitesi Miihendislik-Mimarlik Fakiiltesi Dergisi, cilt.35, sa.2, ss.401-412, 2020 (Hakemli Dergi)
Design and Evaluation of a Multi-Mode Robotic Arm Orthosis using Musculoskeletal Simulation
Odemis E., Baysal C. V.

Cukurova Universitesi Miihendislik-Mimarlik Fakiiltesi Dergisi, cilt.33, sa.3, ss.133-144, 2018 (Hakemli Dergi)
A Neural Network Classifier for Robot Hand Preshape and Grasp Task Matching

Baysal C. V., Giingor S.

Cukurova Universitesi Miihendislik-Mimarlik Fakiiltesi Dergisi, cilt.22, sa.2, s5.31-37, 2007 (Hakemli Dergi)
Application of Fuzzy Similarity Measures to Robot Hand Preshape and Grasp Task Matching
Baysal C. V., Giingor S.

Cukurova Universitesi Miihendislik-Mimarlik Fakiiltesi Dergisi, cilt.22, sa.2, ss.13-20, 2007 (Hakemli Dergi)

A FUZZY INFERENCE SYSTEM FORPRESHAPE DETERMINATION OF ROBOT HAND GRASPING
Baysal C. V., Giingor S.

Cukurova Universitesi Miihendislik-Mimarlik Fakiiltesi Dergisi, cilt.22, sa.2, s5.21-30, 2007 (Hakemli Dergi)

Hakemli Bilimsel Toplantilarda Yayimlanmis Bildiriler

1.

Experimental evaluation of the effects of therapy task difficulty adjustment algorithms on patient
active participation

Odemis E., Baysal C. V.

5th International Eurasian Conference on Science, Engineering and Technology (EurasianSciEnTech 2024),
Ankara, Tiirkiye, 26 - 28 Haziran 2024, ss.755-762, (Tam Metin Bildiri)

NONLINEAR ARX BASED INVERSE MODELLING FOR PNEUMATIC ARTIFICIAL MUSCLES

Baysal C. V.

2.INTERNATIONAL BLACK SEA SCIENTIFIC RESEARCH AND INNOVATION CONGRESS, Trabzon, Tiirkiye, 28 - 30
Haziran 2024, ss.33-42, (Tam Metin Bildiri)

Hammerstein-Wiener Based Inverse Modelling for Pneumatic Artificial Muscles

Baysal C. V.

5th International Eurasian Conference on Science, Engineering and Technology (EurasianSciEnTech 2024),
Ankara, Tiirkiye, 26 - 28 Haziran 2024, ss.909-915, (Tam Metin Bildiri)



4. sEMG Kullanarak Derin Ogrenme Tabanh Dirsek Eklem Agis1 Tahmini
Pirol A, Baysal C. V.
1th INTERNATIONAL HEALTH SCIENCES AND BIOMEDICAL CONGRESS , Ankara, Tiirkiye, 23 - 24 Ocak 2021, cilt.1,
$5.62-69, (Tam Metin Bildiri)

5. Evaluation of Pneumatic Artificial Muscle Models forRobotic Applications
Deveci E. T, Baysal C. V.
CILICIA INTERNATIONAL SYMPOSIUM ON ENGINEERING AND TECHNOLOGY CISET 2018, Mersin, Tiirkiye, 26 - 27
Ekim 2018, s5.93-97, (Tam Metin Bildiri)

6. Implementation of fuzzy similarity methods for manipulative hand posture evaluation
Baysal C. V.
2010 IEEE International Conference on Systems, Man and Cybernetics, SMC 2010, Istanbul, Tiirkiye, 10 - 13 Ekim
2010, s5.1320-1324, (Tam Metin Bildiri)

7. Preshape induced grasp controller for dextrous manipulation with a multifingered robot hand
Baysal C. V., Erkmen A. M.
IEEE International Conference on Mechatronics (ICM 2004), istanbul, Tiirkiye, 3 - 05 Haziran 2004, s5.78-83, (Tam
Metin Bildiri)

8. A Computer Impementation of Fractal Based Inference Network for Sensorimotor Robot Hand
Preshaping
Erkmen A. M., Baysal C. V.
IEEE-IROS92 Internationational Conference on Intelligent Robotics and Systems, North Carolina, Amerika Birlesik
Devletleri, 7 - 10 Temmuz 1992, (Tam Metin Bildiri)

Akademik Idari Deneyim

. Anabilim Dal Yiiriitme  Cukurova Universitesi, Miihendislik Fakiiltesi, Biyomedikal
2012 - Devam Ediyor

Komitesi Uyesi Miihendisligi
2008 - 2009 Anabilim/Bilim Dali Mersin Universitesi, Tarsus Teknik Egitim Fakiiltesi, Elektronik Ve
Baskani Bilgisayar Egitimi Bolimi
L Mersin Universitesi, Tarsus Teknik Egitim Fakiiltesi, Elektronik Ve
2008 - 2009 Bolim Bagkani
Bilgisayar Egitimi Bolimi
2007 - 2007 Anabilim Dal1 Akademik Erciyes Universitesi, Mithendislik Fakiiltesi, Elektrik- Elektronik
Kurul Uyesi Miihendisligi
1999 - 2001 Anabilim Dali Akademik Cukurova Universitesi, Miithendislik Fakiiltesi, Elektrik-Elektronik

Kurul Uyesi Miihendisligi

Verdigi Dersler

Yiiksek Lisans

Medikal Robotik, Yiiksek Lisans, 2019 - 2020, 2018 - 2019, 2017 - 2018

Biyomekatronik, Yiiksek Lisans, 2019 - 2020, 2018 - 2019, 2017 - 2018

Intelligent Robotics II, Yiiksek Lisans, 2012 - 2013

Intelligent Robotics I, Yiiksek Lisans, 2012 - 2013

Akilli Robotik, Yuksek Lisans, 2011 - 2012

Lisans

Devre Analizi, Lisans, 2024 - 2025, 2023 - 2024, 2022 - 2023, 2021 - 2022, 2020 - 2021, 2019 - 2020, 2018 - 2019, 2017
-2018,2016 - 2017, 2015 - 2016, 2014 - 2015, 2013 - 2014



Devre Analizi Lab., Lisans, 2024 - 2025, 2023 - 2024, 2022 - 2023, 2021 - 2022, 2020 - 2021, 2019 - 2020, 2018 - 2019,
2017 - 2018,2016 - 2017, 2015 - 2016, 2014 - 2015, 2013 - 2014

Rehabilitasyon Miihendisligi, Lisans, 2023 - 2024, 2022 - 2023, 2021 - 2022, 2020 - 2021, 2019 - 2020, 2018 - 2019,
2017 - 2018, 2016 - 2017

Kontrol Sistemleri, Lisans, 2023 - 2024, 2022 - 2023, 2021 - 2022, 2020 - 2021, 2019 - 2020, 2018 - 2019, 2017 - 2018,
2016 - 2017

Isaretler ve Sistemler, Lisans, 2023 - 2024, 2022 - 2023, 2021 - 2022, 2020 - 2021, 2019 - 2020, 2018 - 2019, 2017 -
2018, 2016 - 2017, 2015 - 2016

Bilgisayar Programlama I, Lisans, 2015 - 2016, 2014 - 2015, 2013 - 2014

Bilgisayar Programlama I, Lisans, 2015 - 2016, 2014 - 2015, 2013 - 2014

Electrical & Electronics Eng. Fund,, Lisans, 2012 - 2013, 2011 - 2012

Electrical & Electronics Eng. Fund,, Lisans, 2012 - 2013

Elektromekanik Enerji D6niisiimii, Lisans, 2011 - 2012

Elektronik Devreler I, Lisans, 2011 - 2012

Yonetilen Tezler

Baysal C. V., Development of a multimodal participation assessment system for upper limb rehabilitation, Doktora,
E.ODEMIS(Ogrenci), 2022

Baysal C. V., Pnomatik yapay kaslarin rehabilitasyon amaglh kullanimi i¢in kontrol sistemi tasarimyi, Yiiksek Lisans,
E.TUGBA(Ogrenci), 2020

Baysal C. V., Derin 6grenme yontemi ile yiizeyel EMG isaretlerini simiflandirarak dirsek eklemi i¢in pozisyon kestirimi,
Yiiksek Lisans, A.PIROL(Ogrenci), 2020

Baysal C. V., Real Time Elbow Joint Angle Estimation using SEMG signals, Yiiksek Lisans, D.Ali(Ogrenci), 2015

Baysal C. V., Design of a Control System for Rehabilitation Robotic Arm Orthesis, Yiiksek Lisans, E.Odemis(Ogrenci), 2015

Bilimsel Kuruluslardaki Uyelikler / Gérevler

IEEE - Institute of Electrical and Electronics Engineers, Uye, 1993 - Devam Ediyor , Amerika Birlesik Devletleri

Bilimsel Yayinlarda Hakemlikler

CONTROL ENGINEERING PRACTICE, SCI Kapsamindaki Dergi, Aralik 2024

IEEE ACCESS, SCI Kapsamindaki Dergi, Aralik 2024

IEEE ACCESS, SCI Kapsamindaki Dergi, Ekim 2024

NONLINEAR DYNAMICS, SCI Kapsamindaki Dergi, Subat 2024

Discover Applied Science, ESCI Kapsamindaki Dergi, Eyliil 2023

JOURNAL OF INTELLIGENT AND ROBOTIC SYSTEMS THEORY AND APPLICATIONS, SCI-E Kapsamindaki Dergi, Temmuz
2023

JOURNAL OF INTELLIGENT AND ROBOTIC SYSTEMS THEORY AND APPLICATIONS, SCI Kapsamindaki Dergi, Mart 2023
IEEE ACCESS, SCI Kapsamindaki Dergi, Mart 2023

IEEE ACCESS, SCI Kapsamindaki Dergi, Kasim 2022

ROBOTIK PANELI-2, Diger Dergiler, Agustos 2017

SULEYMAN DEMIREL UNiV. FEN BILIMLERI ENST., Hakemli Bilimsel Dergi, Temmuz 2017

ROBOTIK PANELI-1, Diger Dergiler, Mayis 2017

JOURNAL OF INTELLIGENT AND ROBOTIC SYSTEMS THEORY AND APPLICATIONS, SCI Kapsamindaki Dergi, Mart 2017
INTERNATIONAL JOURNAL OF ROBOTICS AND INTELLIGENT SYSTEMS, SCI Kapsamindaki Dergi, Kasim 2016
INTERNATIONAL JOURNAL OF ROBOTICS AND INTELLIGENT SYSTEMS, SCI Kapsamindaki Dergi, Temmuz 2016



INTERNATIONAL JOURNAL OF ROBOTICS AND INTELLIGENT SYSTEMS, SCI Kapsamindaki Dergi, Nisan 2015
International Journal of Robotics and Intelligent Systems, SCI Kapsamindaki Dergi, Ocak 2014

Machine Vision and Applications, SCI Kapsamindaki Dergi, Ekim 2013

INTERNATIONAL JOURNAL OF ROBOTICS AND INTELLIGENT SYSTEMS, SCI Kapsamindaki Dergi, Nisan 2013
INTERNATIONAL JOURNAL OF ROBOTICS AND INTELLIGENT SYSTEMS, SCI Kapsamindaki Dergi, Haziran 2012
INTERNATIONAL JOURNAL OF ROBOTICS AND INTELLIGENT SYSTEMS, SCI Kapsamindaki Dergi, Mayis 2011
INTERNATIONAL JOURNAL OF ROBOTICS AND INTELLIGENT SYSTEMS, SCI Kapsamindaki Dergi, Subat 2010
INTERNATIONAL JOURNAL OF ROBOTICS AND INTELLIGENT SYSTEMS, SCI Kapsamindaki Dergi, Aralik 2009
INTERNATIONAL JOURNAL OF ROBOTICS AND INTELLIGENT SYSTEMS, SCI Kapsamindaki Dergi, Ekim 2009
INTERNATIONAL JOURNAL OF ROBOTICS AND INTELLIGENT SYSTEMS, SCI Kapsamindaki Dergi, Temmuz 2009
INTERNATIONAL JOURNAL OF ROBOTICS AND INTELLIGENT SYSTEMS, SCI Kapsamindaki Dergi, Mart 2008

Bilimsel Projelerde Hakemlikler

Tiirkiye Saghk Enstitiileri Baskanhg1 (TUSEB) Arastirma Projesi, Haziran 2022
TUBITAK Projesi, 1512 - Girisimcilik Asamali Destek Programi, Mayis 2022
TUBITAK Projesi, Agustos 2015

TUBITAK Projesi, Nisan 2015

Metrikler

Yaym: 21

Auf (WoS): 10

Atf (Scopus): 12
H-indeks (WoS): 4
H-indeks (Scopus): 4

Kongre ve Sempozyum Katilimi Faaliyetleri

Summer Screws 2024, Katilimci, Izmir, Tiirkiye, 2024

SSNR2024, Katihmy, Vigo, Ispanya, 2024

IEEE-SOMA 2017, Katilimci, Munich, Almanya, 2017

SSNR2014, Katilimcy, Vigo, ispanya, 2014

IEEE SMC2010, Katilmci, ISTANBUL, Tiirkiye, 2010

RSS2010, Katiimcl, Zaragoza, Ispanya, 2010

IEEE ICM2004, Katilmci, ISTANBUL, Tiirkiye, 2004

IEEE-IR0S1992, Katilimci, NORTH CAROLINA RALEIGH, Amerika Birlesik Devletleri, 1992

Arastirma Alanlari

Bilgi Sistemleri, Haberlesme ve Kontrol Miihendisligi, Robotik ve Mekatronik Sistemler, insan ve Robot Etkilesimi,
Biyomedikal Miihendisligi, Biyomekanik, Klinik Robotlari, Rehabilitasyon, Rehabilitasyon, Makina Miihendisligi, Makina

Teorisi ve Dinamigi, Robotik, Mekatronik, Miihendislik ve Teknoloji

Akademi Dis1 Deneyim

Ticari Kurulus (6zel), CJSC Intercorn /Ukrayna, Proje, Proje Elektrik Otomasyon Koordinatorii



Ticari Kurulus Ozel, Tat Nisasta A.S:, Proje, Bakim-Enerji, Bakim Enerji Miid.

Ticari Kurulus Ozel, Amylum Nisasta- ADM & Tate and Lyle Co., Proje, Bakim-Enerji, Elektrik Otomasyon Sefi/Enerji
Yoneticisi

Ticari Kurulus Ozel, Unilever Tiirkiye, Corlu Fab.-Adana Fab., Bakim -Onarim Yoneticisi

Kamu Iktisadi Kurulusu KiK, T.S.F.A.S-Elektromekanik Aygitlar Fab. (EMAF), Ar-GE, Ar-Ge Miih.
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